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1L.OWSTEP
1.1. Zakres robdt objetych w ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot w

zakresie wykonania instalacji c.0. w budynku Qg

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg  wszystkie czynnosci
umozliwiajgce montaz instalacji c.o. oraz ogrzewczych. a takze niezbedne dla wiasciwego
wykonania tej instalacji roboty tymezasowe oraz prace towarzyszace.
- montaz instalacji z rur wielowarstwowych TECE flex
- - montaz grzejnikow stalowych, ptytowych. z podtaczeniem dolnym

- montaz grzejnikow stalowych, plytowych, z podiaczeniem bocznym s L e ]

- montaz zaworow 1 glowic termostatycznych

- montaz srubunkéw powrotnych do grzejnikow

- montaz zaworow fegulacyjnych

- montaz filtrow

- montaz zaworow odcinajacych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Instalacja c.0. — ukfady polgczonych przewodéw. grzejnikéw i armatury, stuzace do
ogrzewania budynkow

1.4.2. Instalacja ogrzewcza — instalacja z elektrycznymi odbiornikami ciepta

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawcea robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
robot z dokumentacja projektows, ST i obowigzujagcymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Dokumentacja robét montazowych instalacji c.o.

Dokumentacje rob6t montazowych instalacji centralnego ogrzewania stanowig :

- projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra [nfrastruktury z dnia
03.07.2003 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z
2003 r. Nr 120, poz. 1133). dla przedmiotu zaméwienia dla kiérego wymagane jest uzyskanie

pozwolenia na budowe.
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- projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkejonalno — uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

- specyfikacja techniczna (szczegblowa) wykonania i odbioru robdt (obligatoryjna w
przypadku zaméwien publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdlowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwea 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002 r. Nr 108, poz. 953 z pbzn. zmianami). .

- dokurﬂén‘ty" $wiadezace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego:
zastosowania ugytych wyrobow budowlanych ., zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92. poz. 881),

- protokdly odbiorow czesciowych, koncowych i robot zanikajacych . z zalagczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza, czyli wyzej wymienione czescei sktadowe dokumentacji robot
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot ( zgodnie z art.3, pkt 14
ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r- tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz.
2016 z pdzniejszymi zmianami ).

Roboty nalezy wykonywaé¢ nas podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegdtowej) wykonania i odbioru robét budowlanych opracowanych dla
realizacji konkretnego zadania.
2.0.MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Materiaty stosowane do montazu instalacji ¢.o. powinny mie¢:

- oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang norma europejskg wprowadzona do zbioru Polskich Norm, z europejska
aprobatg techniczna lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa czlonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska

za zgodna z wymaganiami podstawowymi lub
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- deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta,
Jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majgcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpicczenstwa okreslonym przez Komisje Europej ska . lub
- oznakowanie znakiem budowlanym. co oznacza ze $g to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polska Normg
lub aprobaty techniczng, badz uznano za .. regionalny wyréb budowlany ".
Materialy do wykonania robot nalezy stosowad zgodnie z Dokumentacja Projektowsa.
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy musza by¢ dopuszezone do obrotu i
powszechnego stosowania.
Mogg by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajgce
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru.
2.2, Zastosowane materialy
2.2.1. Rurociagi
- rury do wykonania instalacji centralnego ogrzewania z rur PE wielowarstwowych, np.
TECEflex
2.2.2. Element grzewcze
- grzejniki plytowe stalowe, z zasilaniem bocznym, np. PURMO
- grzejniki ptytowe stalowe, z zasilaniem dolnym, np. PURMO
-2.2.3. Armatura
- przy’ grzejnikach, podlaczenie z boku — zawory termostatyczne oraz glowice termostatyczne
- przy grzejnikach podiaczenie z boku — na powrocie zastosowaé srubunki powrotne
- przy grzejnikach, podtaczenie z dotu — zastosowaé $rubunki przylaczeniowe i wkiadki
termostatyczne oraz glowice
- zawory regulacyjne
- regulatory cisnienia
- zawory odcinajgce
- filtry
- kompensacja wydluzen oraz punkty stale nalezy wykonaé¢ wg instrukcji  montazu

przewodow zastosowanego systemu rurowego.
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2.3. Skladowanie materialow
2.3.1. Rury

Rury mozna skladowa¢ na otwartej przestrzeni. ukfadajac je w pozycji lezacej jedno
lub wielowarstwowo. Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona
przed gromadzeniem sie wod opadowych. W przypadku skiadowania poziomego, pierwsza
warstwe rur nalezy ulozy¢ na podktadach drewnianych. Kazda nast¢pna warstwe, ukladaé na
przekiadkach ~ drewnianych. Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedhg
poszczegolnych grup, wielkosci gatunkow w sposob zapewniajacy stateczno$é oraz
umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych stosow.
2.3.2. Armatura

Armaturg, ksztaltowniki, grzejniki i inne urzadzenia nalezy sktadowa¢ w zamknietym
magazynie zabezpieczonym przed dostepem osob obcych.
3.0.SPRZET DO WYKONANIA INSTALACJI
3.1. Wymagania ogélne

Wykonawga_jest zobowigzany do uzycia jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
| niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i
wyladunku materiatow. sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé
akceptacje Inspektora Nadzoru. Wykonawea powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.
3.2. Sprzet do wykonania instalacji

Wykonawea przystepujacy do wykonania instalacji, powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania ze sprzetu i narzedzi do :
- clecia
- Spawania
- montazu ksztaltek i innych
- zaktadanie podpér
- wykonania proby hydraulicznej.
4.0.TRANSPORT RUR

Rury mogg by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportu w sposob zabezpieczajacy
Jje przed uszkodzeniem i zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej
wzdluz srodka transportu i zabezpieczy wyroby przewozone przed przesuwaniem |

przetaczaniem pod wplywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdu.

str. 6



4.1. Transport armatury i urzgdzen

Ksztaltki, armature, urzadzenia, materiaty pomocnicze itp. moga byé przewozone
dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczony przed przesuwaniem podeczas
transportu.
5.0.WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne

Rozpoczecie robot instalacyjnych moze nastgpi¢ po stwierdzeniu, ze elementy
budowlano—konstrukcyjne obiektu majace wplyw na montaz instalacji i urzadzen.
odpowiadajg zatozeniom projektowym.

Wykonawea przedstawi Inspektorowi Nadzoru projekt organizacji i harmonogramu
realizacji robot uwzgledniajacy wszystkie warunku w jakich beda wykonywane instalacje
sanitarne.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do montazu instalacji c.o. nalezy

- Wyznaczy¢ miejsca uktadania rur, ksztattek i armatury,

- wykona¢ otwory i obsadzi¢ uchwyty. podpory i podwieszenia,

- wykona¢ bruzdy w scianach w przypadku ukladania w nich przewodow.
- wykona¢ otwory w $cianach i stropach dla przejs¢ przewodow.

5.3. Prowadzenie rur

Po wykonaniu czynnosci pomocniczych okreslonych w pkt.5.2. nalezy przystapi¢ do
wlasciwego montazu rur, ksztattek i armatury. Przewody lgczy¢ za pomocag zlgczek
odpowiednich dla danego systemu rurowego. Odleglosci pomigdzy uchwytami mocujacymi
wg wytyeznych producenta. Przewody instalacji centralnego ogrzewania prowadzone sg przy
scianach zewnetrznych i wewnetrznych. po $cianach lub w bruzdach sciennych. Kompensacje
wydtuzen termicznych rurociagéw oraz montaz punktow statych wg wytycznych producenta.
W innych przypadkach wykorzystano naturalna metode kompensacji.

5.4. Montaz grzejnikow

Grzejniki montowac na $cianie poziomo w plaszezyznie rownolegte] do powierzchni
scian. Minimalny odstep od powierzchni tylnej wynosi 3 cm. posadzki 10 cm i parapetu 10
cm. Grzejniki zawiesi¢ na standartowych elementach mocujacych.

5.5. Préby koncowe

Po zakonczeniu robot montazowych, a przed zaizolowaniem i zakryciem przewodow
instalacji centralnego ogrzewania nalezy poddaé probie cisnienia na zimno i na gorgco oraz
cala instalacje wyregulowag.
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Proba cisnienia powinna by¢ przeprowadzona przez 1,5 — krotnej wartosci ci$nienia
roboczego dla instalacji ¢.o.
6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola, pomiar i badania w czasie robét Wykonawea jest zobowigzany do stalej i
systematyczne]j kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czgstotliwoscia okreslong przez
Inspektora,
W szcezegolnoscei kontrola powinna obejmowag :
- sprawdzenia zgodnosci z dokumentacija projektowa montazu. przewoddw,
armatury, grzejnikdw
7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m ( metr ) wykonanej i odebranej instalacji.
8.0. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne.
9.0. USTALENIA KONCOWE
Roboty instalacyjne wykonaé zgodnie z . Warunkami Technicznymi Wykonania i

Odbioru Robot Budowlano — Montazowych czes¢ IT oraz wytycznymi oraz przepisami BHP i

ppoz.
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