Przedmiar robot

Podstawa naktadu, opis pozyciji, wyliczenie ilosci robé6t ‘Ilosé‘ Krot.‘Jedn.

1 Roboty rozbiorkowe

1.1 Kalkulacja wiasna demontaz istniejgcych tawek drewnianych z

wywozem i utylizacja 16 szt
1.2 Kalkulacja wtasna demontaz istniejgcych $cianek
oporowych drewnianych 55 mb

2 Montaz tawek i scianki oporowej

2.1 KNR 201/312/9
Reczne wykopanie dotéw o powierzchni dna do 0.2-m2, gtgbokos¢ do 1.0 m, kategoria gruntu I-11 76 szt

2.2 KNR 201/310/1
Wykopy ciagte lub jamiste ze skarpami o szerokosci dna do 1.5-m ze ztozeniem urobku na odktad, wykopy o gtebokosci do
1.5-m, kategoria gruntu |- 46,5 m3

2.3 KNR 221/607/2
tawki parkowe, z prefabrykatéw zelbetowych, obudowa drewniana siedzeniowa - analogia tawki bez oparcia do wkopania
175/40/45 cm szt 38

R=0,955 M=1,000 S=1,000 1 kpl
2.4 KNR 225/407/2

Nawierzchnie z ptyt wielootworowych, wykonanie podsypki piaskowej 58,5 m2
2.5 KNR 225/407/3

Nawierzchnie z ptyt wielootworowych, budowa nawierzchni z ptyt azurowych o powierzchni do 1,0-m2 58,5 m2

2.6 KNR 201/320/1 (1)
Reczne zasypywanie wykopo6w liniowych o scianach pionowych, gtebokos¢ do 1.5-m, kategoria gruntu I-Il, szeroko$¢ wykopu
0.8-1.5-m 33 m3

2.7 KNR 201/314/1
Reczne formowanie nasypéw z ziemi lezgcej na odktadzie, kategoria gruntu I-11 16,5 m3




